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T»} Serie 6300 Pinzas neuméaticas
LTI

Generalidades

Las pinzas neumaticas de la serie 6300 se utilizan normalmente en sistemas complejos como
maguinas de ensamblaje, robots, manipuladores, etc.

La gama disponible cubre las exigencias mas variadas de los sectores de utilizacion.

Estan previstas por lo tanto diferentes soluciones con pinzas equipadas con dedos de amarre de
apertura angular de 102 a 4302, apertura total a 1802 o bien con apertura paralela de guia integrada
con bolas que confiere, ademas de una extremada precision, una gran rigidez.

Estan también previstas pinzas paralelas de gran apertura (tres diferentes carreras para cada
diametro) con movimiento sincronizado por un sistema pifién-cremallera con elevada fuerza de
apriete gracias al mecanismo de doble piston.

Para las tipicas aplicaciones de alimentacién de piezas sobre maquina herramienta estan previstas
pinzas de tres dedos autocentrantes con movimiento de dichos dedos obtenido mediante
mecanismo de cuia que permite elevadas fuerzas con reducidas dimensiones. Los dedos de amarre
prevén los datos tolerados para fijaciones precisas en los dispositivos de apriete.

Cada familia de pinzas ofrece distintas prestaciones en funcién del didametro y de la longitud de los
accesorios aplicados a los dedos.
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Pinzas neumaticas de apertura angular - Tipo estandar

Codigos de pedido y datos técnicos

Serie 6301 E_
PHNELNAX|

Cadigos de pedido

6301.9.

Caracteristicas constructivas

D =Doble efecto
S = Simple efecto (normalmente abierta)

Cuerpo aluminio

Pistén aluminio

Dedo de amarre aciero

Tapa fondo aluminio

Juntas goma antiaceite NBR

Caracteristicas de funcionamiento

Fluido
Presién de trabajo

Temperatura de ejercicio
Carrera total de apertura

Fuerza de apriete (Nm) a 5 bar

aire filtrado y lubricado o no

(si se lubrica, la lubricacion debe de ser continua)

1 + 6 bar (doble efecto) - 2.5 + 6 bar (simple efecto)
-5°C + +70°C

-10° + 30°
Didmetro - Doble efecto - Simple efecto
@10 0,1 0,07
@16 0,4 0,30
@20 0,7 0,55
@25 1,35 1,08

Max. frecuencia de ejercicio

del @10 al @25, 190 ciclos/minuto
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»} Serie 6301 Pinzas neumaticas de apertura angular - Tipo estandar
FAELNRY] Dimensiones

A (2 roscas)

D (2 roscas)

/ DF (2 orificios pasante)

< 1 : A
EL [ &2 ¥
(Mad
i B a2 B-——-—- —| &
: £\
oM H9 (prof. util 1,5)
Lan \ O
E (& rosas) EA DE DB
LC LA
GH
T
F (conexion para el cierre)
= I ' @5 C (4 roscas)
M3x0,5 M4x0,7 M5x0,8 M6 /
prof. Gtil 6 6,5 8 10 / | {j/
AB 11,6 146 20,2 23,9
AC 11,4 16 18,6 22 dl ¢ — - — ¢
[ M2,5x0,45  M3x0,5 M4x0,7 M5x0,8 | 0\
M3x0,5 M4x0,7 M5x0,8 M6
D prot. Gt 5 8 10 12 - F (conexién para la apertura)
DA 16 24 30 36 e |
DB 12,8 16,2 7 25,8
DC 10 16 20 | 25
DE 2,8 39 45 4,6
DF 26 3,4 43 | 51
L M3x0,5 M4x0,7 M5x0,8 M6 Seccion canal tipo “B”
prot. 6 8 10 12 para Sensores
EA 12 15 18 22 52
EB 18 22 32 40 ‘
F M3x0,5 M5x0,8 M6x0,8 M5x0,8 al
FA 11 13 15 20 K7
FB T2 7 75 7.7 66
FC 18,8 18,3 222 235
G 17,2 22,6 28 37,5
GA 12 16 20 27
GB 57 7 9 12
GC 3 4 52 8
GD 2 35 4 5
GH 52,4 62,5 78,7 92
aL %! 6,4 8 10 12
LA 38,6 44,6 55,2 60,4
LB 23 30,6 42 | 52
Le 16,4 23,6 27,6 33,6
(7 i 11 17 21 26
PA 54 58 9 | 115
Peso (gr) 40 90 180 | 315
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Serie 6301

Pinzas neumaticas de apertura angular - Tipo estandar

Condiciones operativas
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Fuerza de amarre a 5 bar (Nm)

NOTA: la eleccion del didmetro se realiza considerando una fuerza de amarre 10 + 20 veces el peso de la pieza a desplazar.
En caso de grandes aceleraciones/deceleraciones, el margen de seguridad debera aumentar en considerablemente.
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»} Serie 6302 Pinzas neumaticas de apertura angular - Apertura a 180°
f— Codigos de pedido y datos técnicos

Codigos de pedido
6302.9.D
10
16
20
25
Caracteristicas constructivas
Cuerpo aluminio
Piston aluminio
Dedo de amarre aciero
Tapa fondo aluminio
Caracteristicas de funcionamiento
Funcionamiento doble efecto
Fluido aire filtrado y lubricado o no
(si se lubrica, la lubricacién debe de ser continua)
Presién de ejercicio 1+6 bar
Temperatura de ejercicio -5C° + +70C°
Carrera total de apertura -3° + 180°
Méx. frecuencia de ejercicio del @10 al @25, 60 ciclos/minuto
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Pinzas neumaticas de apertura angular - Apertura a 180° Serie 6302 E
Dimensiones pxenmax

% A (2 roscas)

GD JSLpes -
(0]
Fany
D (2 roscas) /: &
@ eDF (2 orificios C (4 roscas) —\r—
E (2 roscas) i
=——r fl‘ ! (J\ |
e @9 Liild
3 g B b ! & —-
1 I 1l = —=
| — | o O o !
= g & |
eM (prof. Util 1,5) i
[G]
DB {5
DD é}
DE o
LA
F {conexidn para el cierre)
Didmetro  ©10 = ©16  ©20  ©25 ; ~
M3x0,5 M4x0,7 M5x0,8 M6x1 @
L prof, il 4 5 8 10 ) ‘:ﬂ I {;_jl
AB 30 33 42 50 | Mk E ion para la apertura)
AC 9 12 14 16 FC FB
M3x0,5 M3x0,5 M4x0,7 M5x0,8
M3x0,5 M4ax0,7 M5x0,8 M6x1
prof. Gtil 6 8 10 12
DA 24 30 36 42 Seccidn canal tipo “C"
DB | 18 20 25 30 para Sensor
DC 22 28 36 45
DD [ 35 41 s 60 28
DE . 475 55,5 | 69 86
DF 34 45 55 | 66 A
E M3x0,5 M4ax0,7 M5x0,8 Méx1 -
prof. dtil | 6 I 8 | 19 12
EA 9 12 16 18 B
EB 24 30 38 46
F M5x0,8 M5x0,8 M5x0,8 M5x0,8
FA 3 8 2 14 Detalle de vista posterior
FB 7 7 8 8 |
FC | o3 25 32 42 | @
G 235 28,5 37 45 3
GB 6 7 9 12 g
GC I 4 5 6 \ (
GD 4 5 8 10 il il
GL 6 8 10 12 ©a—
LA 58 69 86 107 . L e
LB 30 38 48 58
LC 15 20 26 30
N 4 4 5 5
prof. Gtil 3 3 4 4
NA 9 15 19 23
o] 14 17 21 26
enB® 0 3 | 3 4 4
P 2 25 3 3
PA | 13 18 20 24
Peso (gr) | 70 150 320 550
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Condiciones operativas

Pinzas neumaticas de apertura angular - Apertura a 180°

T»} Serie 6302

Fuerza de amarre 5 bar (Nm)
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Distancia H (mm.)

Distancia H (mm.)

(N) sueWe 8p BZI8N4

70 8O 90

40 50 60
Distancia H (mm.)

30

Distancia H (mm.)

Punto de amarre

('wiw) ¥ eouelsiq

Confirmacion del punto de amarre

Presion (bar)

En el caso de que el punto de amarre se encuentre fuera de los parametros indicados en el gréfico,

podria verse afectada la duracién de la pinza.
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Serie 6302 B-
PHNELNAX|
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T»} Serie 6303 Pinza neumatica de apertura angular - Apertura 180° - Pindn cremallera
Feneunas Caodigos de pedido y datos técnicos

Codigos de pedido
6303.9.D
F= Dedos de amarre, montaje frontal
L= Dedos de amarre, montaje lateral
— 20
— 25
— 32
— 40
—50
Caracteristicas constructivas
Cuerpo aluminio
Piston aluminio
Dedos de amarre acero
Tapa fondo aluminio
Caracteristicas de funcionamiento
Funcionamiento doble efecto
Fluido aire filtrado y lubricado o no
(si se lubrica, la lubricacién debe de ser continua)
Presién de ejercicio 1,56 + 7 bar '
Temperatura de ejercicio -5C° + +70C°
Carrera total de aapertura -5° + 180°
Méx. frecuencia de ejercicio del @20 al @25, 60 ciclos/minuto

del @32 al @50, 30 ciclos/minuto
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Pinza neumatica de apertura angular - Apertura 180° - Pindn cremallera Serie 6303 B
Dimensiones pxenmax

Seccion canal tipo “B” GH (4 roscas)
para Sensores |

P A (2 roscas)
o T ——
e Fant
I ‘ A m ¥ b
n
4 6 o -+ —|+—-—-—- — g
D
85 © 1)
G.} @ AB
LA
aM (H9) DE
. E (2 roscas) . | n DB
T
‘ — DD

Diametro @20 ©25 ©32 040 @50 : el
M10 . o %) <
potal | 7 | 10 | 10 | 15 | 20 E 299 8 /+\< — °
AB 17 | 20 | 21 | 275 36 ‘ @ R
AC 20 | 24 | 24 | 30 40 \ | “
R M5 | M6 | M6 | M8 | M10 | n 4canaies I ; l o -
prof.util | 10 12 | 12 16 | 20 | —/———— ﬁ -—1—-| \D {4 oscascon
DA 27 | 34 | 42 | 54 | 70 = 31 . oo posante)
DB as | 40 | 47 | 565 | 69 Lc o
DC 18 | 24 | 30 | 40 | 56
DD 23 | 27 | 20 | 375 48
DE 45 | 51 | 615|755 96 e L Lo T e
. M5 | M6 | Me | M8 | Mio @ @ \ \
prof.atil | 10 12 12 15 20 \
EA 26 | 30 | 30 | 36 | 40 (o3 O
EB 26 | 30 | 45 | 60 | 80 A= —-A\-— =
F M5 | Ms | G1/8|G1/8 G1/4 & O
FA 12 | 16 | 20 | 20 | 30 & O
FB 9 | 10| 13 | 14 | 16 VAN
FC 20 | 23 | 25 | 335 | 44 .
G 23 | 27 | 32 | 42 | 58
GA 7 | 8 | 8 | 12| 17
GB 2 | 2| 2| 3| a
GC 12 | 17 | 23 | 30 | 44
GD 16 ) 21 | 27 | 36 | 52 Dedos de amarre, montaje lateral
GE 41 | 45 | 51 | 67 | 85 i :
GF 18 | 20 | 20 | 28 38 HD
GH M4 | M5 | Me | M8 | Mi0 i & + & jt |—
H BB 2| & | 78 ) \ |

HA 10 i2 14 21 24

XL | X
[=Ai's]
- N
@
-
o|o
w
by
£
I
®
T

18 24 30

LA 60 | 69 | 835 1045 136 1 1 INE—— I
LB 3 | 45 | 58 | 80 | 112 ‘ e &
Lc 36 | 40 | 45 | 56 | 66 ‘ |
o 21 | 26 | 34 | 42 | 52 | K ——

prof. atil 3 3 4 4 5 _q)L CB' ' L
P 6 |55|55| 6 | 6 e

roscas; |

PD 4 | 45| 11 | 10 | 13 e, |
Peso(gr) | 300 | 500 | 900 | 2100 | 5000 e
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Pinza neumatica de apertura angular - Apertura 180° - Pindn cremallera
Condiciones operativas

T»} Serie 6303

Fuerza de amarre

.

ATENCION: |a eleccion del diametro se realiza considerando fuerza de amarre 10 + 20 veces el peso de la pieza a

desplazar. En caso de fuertes aceleraciones/deceleraciones, el margen de seguridad debera aumentar en consecuencia.
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Pinzas neumaticas de apertura paralela - Tipo estandar Serie 6310 E
Codigos de pedido y datos técnicos o~

Cadigos de pedido
6310.0

10 D = Doble efecto
16 NC = Simple efecto (normalmente cerrada)
20 NA = Simple efecto (normalmente abierta)

25
Caracteristicas constructivas
Cuerpo aluminio
Pistén aluminio o acero inox (en funcién del diametro)
Dedos de amarre acero
Tapa de fondo aluminio
Juntas goma antiaceite NBR
Caracteristicas de funcionamiento
Fluido aire filtrado y lubricado o no
(si se lubrica, la lubricacion debe de ser continua)
Presién de ejercicio doble efecto:

2+7bar (diametros @10); 1+7 bar (para los demas diametros)
simple efecto:
3,5+7bar (diametros @10); 2,5+7 bar(para los demas diametros)

Temperatura de ejercicio -5°C + +70°C
Max. frequencia de ejercicio del @10 al @25, 180 ciclos/minuto
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»} Serie 6310 Pinzas neumaticas de apertura paralela - Tipo estandar
¥ pweunnx Dimensiones

AB
C (4 roscas) N
g g
oo
o R e—
LC0.05 | W
A GC GB »
gioauz \_A (2 roscas)
oN (Hg) =
ik i
g N €} g @
=1
] b —
|//¢ g3 3 8 N &
Pan \ oo [ fanY
RN & s

E (2 roscas)
D (4 roscas)
oM (H8) @DF (orificios pasantes)

DB
o ol o2 o B
M3x0,5  M4x0,7 | M5x0,8 = Méxi
| prot. 6 45 8 10
AB 27 30 35 36‘5 F (conexi6n para la apertura)
AC 114 16 18,8 22 F (conexién para el cierre)
c M2,5x0,45 M3x0,5 = M4x0,7 | M5x0,8 \
5 - M3x05  M4x0,7 | M5x08 | Méxi . \
prof. dtil 55 8 10 12 D \
DA 16 24 30 36 q; — =t
DB 23 245 29 30 e
ODF 26 34 43 5,1
. M3x0,5  M4x0,7 | M5x0,8 | Méxi LB
prof. i 6 8 10 12 FO
EA 12 15 18 22
EB 18 22 32 40
F M3x0,5  M5x0,8 | M5x0,8 = M5x0,8
FA 11 13 15 20
FB 8 75 10 10,7
FC 19 19 23 23,5 ‘
G 12 15,5 20 25 5 Canales porta sensores
GA | 6 | 5 9.5 1 |
GB | &7 [ 7 9 | 12 3
GC 3 4 5 6 .
GD 4 5 8 10 il
GE 152 20,9 26,3 333 L ‘\ﬁ;
GF 112 149 16,3 19,3 _— ; |
GH 57 67.5 84,8 102,7 :}\ /¢
GL 5 8 10 12 ;
GM 29 38 50 63 w B (73
LA 37.8 425 52,8 63,6 PP
LB 23 30,6 42 52 i
Lc 16,4 23,6 27,6 33,6
o o w2 | 2 . @16+0@25 010+ 025
prof. dtil 2 2 3 35 Seccién canal tipo “G” Seccion canal tipo “B"
i 2 3 4 4 para Sensor para Sensores
BN f
prof. util 3 3 4 4 | 52
NA 76 11 168 | 218 L %
NB 52 65 7,5 10 p(r |
P 5.4 58 9 11,5 ' oz
PA / 11,6 14 19 -
PP / 2,1 2,1 3,5
Peso (gr) 55 120 230 425
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Serie 6310

Pinzas neumaticas de apertura paralela - Tipo estandar

Fuerza de amarre

PHELMAX]|

inza)

20 a mitad carrera pi

.z

Fuerza de amarre (N) (presién 5 bar, punto de amarre H

104

45
83

42
66
28
56

Didmetr

Fuerza 010 @16 ©20 025

30

9,8

40

17
6,3

24
31

12

Fe

Fi

Fe
Fi

Doble efecto

NO
NC

Simple efecto

Fe = Fuerza de amarre externa Fi = Fuerza de amarre interna

AMARRE INTERNO

AMARRE EXTERNO
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»} Serie 6311 Pinzas neumaticas de apertura paralela - De gran apertura
f— Codigos de pedido y datos técnicos

Codigos de pedido
6311.9.D.
10 20 3 40 s 70 100
—16 1 0 60 80 100 120 160
— 20 2 60 80 100 120 160 200
‘gg 010 016 020 O25 032 040
B Diametro
—40
Caracteristicas constructivas
Cuerpo aluminio
Piston latén
Dedos de amarre aluminio
Véastago aciero
Cremallera aciero
Pindn aciero
Caracteristicas de funcionamiento
Funcionamiento doble efecto
Fluido aire filtrado y lubricado o no
(si se lubrica, la lubricacién debe de ser continua)
Presién de ejercicio @10: 1.5+6 bar - @16+40: 1+6 bar
Temperatura de ejercicio -5°C + +70°C

6311.10.0 — 60 6311.25.D 60

6311.10.D.1 10 40 6311.25.D.1 25 40
6311.10.D.2 6311.25.D.2
6311.16.D 60 6311.32.D 30
6311.16.D.1 16 40 6311.32.D.1 32 20
6311.16.D.2 6311.32.D.2
6311.20.D 60 6311.40.D 30
6311.20.D.1 20 40 6311.40.D.1 40 20
6311.20.D.2 6311.40.D.2
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Pinzas neumaticas de apertura paralela - De gran apertura Serie 6311
Dimensiones

ZF @E (n. 2 roscas) AB S :,’:cieu;:;(ién para ik 3 g?:::)ntén para
@F (cremallera) /
a \ /
& I /o]
A . e . ,@@j =FFE @5 0 1
N. 4 orificios - <
= = porta sensor " = @ E}i g - =E == —
| votge) 7 B il m
OFA (véstago) ? P 51 L il 7 J
L™ o
N. (4 roscas) LL 2 LAl “ 7B cerada r
LE = L ZB abierta
ZG abierta
Seccion canal tipo “B” ;s
para Sensores
@M (Hs) @DB (H9)
52 = ;
| o Y o
| ‘ —
o v ] — 1
b e 1o () ot 3
66 /! [ = g
& i
oc ‘
5
B (n. 4 roscas) D:{H9

A 31 39 46 52 68 79
AB 44 55 65 76 82 98
e , Max0,7 M5x0,8 M6x1 M8x1.25 M8x1.25 M10x1.5
prof. il 8 10 12 16 16 20
BA 34 42 52 62 64 76
ac 45 55 66 9 / /
e 3 3 4 4 6 6
prof. (il 3 3 4 4,5 8 8
DA 4 4 5 5 7 7
3 3 4 4 6 6
T 3 3 4 45 8 8
i M4x0,7 M5x0,8 M6x1 MB8x1.25 M8x1.25 M10x1.5
prof. dtil 5 7 7 7 11 16
EA 9 10 11 125 22 28
OF 6 8 10 12 14 16
FA 6 8 10 12 16 20
G M5x0,8 M5x0,8 M5x0,8 M5x0,8 G1/8 G1/8
GB 9 10 11 16 16 18
L 10 13 17 21 24 28
LA 7 9 12,5 14 15 18
LB 15 19 24 29 32 38
LD 45,5 57,5 69 80 100 17
LE 34 43 54 64 70 86
EMH9| 18 23 27 32 35 40
| prof. il 1,5 1.5 1,5 1,5 15 1,5
N M4x0,7 M5x0,8 M6x1 MB8x1,25 M10x1,5 M12x1,75
NA 7 8 10 12 15 18
NB 20 25 30 40 50 60
P 0,5 0,5 1 1 1 1
zZA 24 [ 39572 |50 70|32 68 88| 38 86 104 54 | 104] 148| 72 [ 130 170
2p |cerada | 56 | 78 | 96 | 68 | 110 130| 82 142 162|100 182 200|150 | 198 | 242| 188 | 246 | 286
labierta | 76 118 | 156 | 98 | 170 210 | 122 222 262 | 150 282 320 | 220 | 318 | 402 | 288 | 406 | 486
zC 51 | 67 | 85 | 60 | 90 110| 71 | 113 | 133| 88 142 160 110 | 158 | 202 | 148 | 206 | 246
zD 34 52| 70| 45| 75 95|58 100 120| 70 124 142 | 86 | 134 | 178 116 | 174 | 214
ZE 3 |54 | 72|40 | 70 o0 |54 96 16|66 120 138| / | /| /| /| 1 |/
ZF 26 | 42 | 60 | 28 | 58 78 | 38 80 100| 48 102 120| 60 | 108 | 152 | 80 | 138 | 178
ZG  [abierta | 100 | 142 | 180 | 128 | 200 240 | 160 260 300 | 196 328 366 | 272 | 370 | 454 | 348 | 466 | 546
ZH 135 14 | 14 | 17 | 20 20 |195 225 225| 25 28 28 28 37
Peso (gr.) 280 | 350 | 430 | 600 | 800 950 | 1000 1500 1700 | 1700 2500 2800 | 2900 | 3800 | 4700 | 5300 | 6850 | 7900

oottt e



T»} Serie 6311 Pinzas neumaticas de apertura paralela - De gran apertura
P eneumax Condiciones operativas

Fuerza de amarre

Carrera apertura / cierre [ Carrera apertura / cierre
Version ‘ Version 1y 2 . Version . Version 1y 2
1 TR R S KRS g S B e e e
S e o . [T~
[ T I I A B I sob— I 1"~ | | sol— I 1 I _|_ _|
B —T -~ T 1~ 1 /g2 1 e | TG P N | LT
gmﬁ%‘l,L,\, i 1 5 bl e T [ — o —
g Stel 18 [ § N g | Fm———1_ 1
giols h=Tig=tay—1—1 g 1 |gvg] 8 == | B [T ]
ST e S N BN ) S e L 8 |1 |
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N o | o= § 20 —— == === —
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z o wl | ‘ | } —‘r‘: g EE!;:;-"L\‘E_—{ : TT f;ggf%-:‘a_J,fJ 2‘207%7L74
g A g = B = T-v-)-,_._*____ |
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E |k | | alﬂofmﬂ Esoof-£ 2T = ]
5 E‘EDN_‘__' & 3 bor | | | g 3ber | I I I
@32 B b LT | | |@40|B200f— — + — —== Sapol- — + — —T——+ —
g R S i e g | U= |
ki 2 T P T TR e P [ R - S
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Pinza neumatica de tres dedos autocentrantes Serie 6312 E
Cédigo de pedido y datos técnicos, Dimensiones @16 - @25 o~

Caddigos de pedido

6312.0.D

—16
—20
—25
—32
—40
50
63
Caracteristicas constructivas —80
Cuerpo aluminio —100
Piston aluminio 125
Cuna acero
Dedos de amarre acero

Caracteristicas de funcionamiento

Funcionamiento doble efecto
Fluido aire filtrado y lubricado o no

(si se lubrica, la lubricacidn debe de ser continua)
Presién de ejercicio 2+6 bar (@16 - @20 - @25) - 1+6 bar (@32 + 0125)
Temperatura de ejercicio -6°C + +70°C
Max. frecuencia de ejercicio del @16 al @25, 120 ciclios/minuto

del @32 al @63, 60 ciclios/minuto
del @80 al @125, 30 ciclios/minuto

Dimensiones @16 - ©25

MaxD.5 (6 roscas)
F (prof. dtil de roscas)

2(H9)

D (3 agujeros pasantes)
GE (3 avsllanados)
EA (prol. avellanadc)

T =N

- BC.
{z) BBl
AB 32 37
AC 35 40 N (conexién para cierre) NA 7
B I B 12 N (conexidn de aperiura)
BA ™ | 8
g g g Posicién canales para sensores;
gp | bera | 17 24 y conexiones de trabajo |
_____ | cerrada 15 21 20
BE 4 6
BF 10 14
| abierta 7 10
BF cerrada 5 [ 7
CcA 25 28 3 AB
cB 4 5 AC
D 34 45
E 6,5 8
EA 8 10
EB 25 34
F 5 6
2 3
G Hs . & I . e |
prof, Gtil 2 3 f
= 2 3 | Seccion canal tipo “C"
BGA i | 2 3 i para Sensor
GB 3 5
GC 11 14,5
GD 12,56 17
H M3x0,5 M3x0,5 | M4x0,7
prod. Gtil 4,5 6 6
Vi 17 21 26
M oot | 15 | 15 15 |
N M3x0,5 M5x0,8 | M5x0,8
NA 11 13 15
Peso (gr) 62 98 139
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Serie 6312 Pinza neumatica de tres dedos autocentrantes
Dimensiones @32 +~ @125

= 10 @50 @63 @80
BF __BG 62 70 86 106
o BE s 44 52 62 77
1 roscas) a7 55 66 82
= 3 3 4 5
oD (3 agujsros 16 18 24 28
p 8 10 2 14
J EB 12 14 17 20
P .,% ool ] B (prat |BC 45 | 45 5 55 6
. i pp | sbeta 32 35 41 51 63,5
2| | cerrada 28 a1 35 43 53,5
3 q BE 9 9 10 11 12
BF 20 21 24 28 32
BC pg | veta 12 14 17 23 31,5
| cerrada 8 10 11 15 215 |
CA . 305 32 375 4 | 56
______________________ i cB 6 7 9 1 12
* Seccion canal tipo *B" [+ N (conaxién D 45 55 55 6.6 6.6
para Sensores e gt IE 8 9,5 95 11 11
|EA 9 9 12 14 19
N (conexién EB 44 53 62 76 95
" paracies) " M4x0,7 M5x0,8 | M5x0,8 | M6x1 | M6x1
| prof. util [:] 7.5 10 9 12
o 3 4 4 5 6
prof. util 3 4 4 5 6
e 3 4 4 5 6
T BGR ™ | 8 4 4 5 6
——————————————————————— GB 5 & 6 7 8
ab - GC 195 | 235 28 345 | 435
GD |22 265 31 38 475
— N | M5x0,8 M5x0,8 | M5x0,8 | M5x0.8 | G1/8
: om ’ 34 42 52 65 82
Posicion canales para sensores prof. dtil 2 2 2 25 3
conexiones de trabajo |13 16 | 17 | 20 | 22 | &7
y I | NB 8 9 9 12 13,5
i [ 2 3 4 6 8
R 2 2 2 3 4
|s M4x0,7 M4x0,7 | M5x0,8 | M5x0,8 | Méx1
| prof. atil 8 8 10 10 12
|Peso (gr) 240 354 542 | 1000 | 1850
| AB 90 114
AC 96 122
AD 6 8
Dimensiones @100 y @125 B 34 40
BA " 18 22
BB 23 31
BC 7.5 105
abi
LB B ierta 78 28
. cerrada | 66 | 82
&N jﬁf BE 15 21
L T —
@GA (H9) B S (6 roscas) IBF 38 52
y ablerta 40 a6
Z O3 3 o0 (3 agujeme pasarian) BG cerada| 28 30
oF (3 avellanados) . .
EA (prof. avellanado) CA 63 84
n:I Ber) - - cB 15 18
z "y oD 9 1
s ¢ [2]3 14 17,5
EA 21 34
B EB 118 148
......................................................... g || @& | 10
NA,NB, Posicién canales para sensores prol.tl| 6 8
: . y conexiones de trabajo 8 10
| Seccion canal tipo ‘B” | Lilearomon 60 0GA ey . S
! para Sensores | ©"| N {(conexin
I ! / para cierre) GB 10 | 12
| ! = GC 54 68
p i AT GD 59 74
; ; . M8x1,25  M10x1,5
I prof. Gtil 16 20
i ' 102 130
i om " i ‘
AD AB prof. til 4 6
Ac IN Gl4a  G3s
NA 30,6 38
NB 18 235
e 8 10
IR 4 6
B M8x1,25 M10x1,5
prot. dtil 16 20
|Peso (gr) 3360 6430
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Serie 6312

Pinza neumatica de tres dedos autocentrantes

Fuerza de amarre

Fuerza de amarre

Distancia H (mm.)

@32

700 -
600 ----

o SR

RS S
PR B

500F----

Distancia H (mm.)

@80

Distancia H (mm.)

@25

Distancia H (mm.)

@63

L

F;

10 1& 20 25 30 35

5

o

Distancia H (mm.)

@20

Distancia H (mm.)

@50

|
brrsibmrsbaadloailascd
|
|

1600} —-- =
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L

2000 === ==sp==spmmmns ey
1800} -~

100 120

60 80

20 40

0

Distancia H (mm.)

@125

25 30

15 20

10

Distancia H (mm.)

(N) 8ueUrRe 8p BZIBNY

@16

Distancia H (mm.)

@40

TEReI

1000

|
=)
o
[

nj

(N) aueWe 8p BZIB

Distancia H (mm.)

2100
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T»} Serie 6400 Actuadores rotativos
¥ FEELNRX|

Generalidades

Los cilindros rotativos transforman el movimiento rectilineo de un pistén en un movimiento
rotatorio dotado de momento torcente.

Se incluyen en el campo de la manipulacién para la translacién de piezas previamente cogidas
por pinzas neumaticas.

El mecanismo esta formado por pifién y cremallera simple en la versién 6410 y pifidn y cremallera
doble en laversion 6400.

En el primer caso los angulos de giro son fijos, 902 y 1802, mientras que en el segundo existe la
posibilidad de regulacién del &ngulo de 02 a 1902 mediante tornillos de regulacién colocados
sobre las tapas. Estos tornillos pueden sustituirse por amortiguadores hidraulicos los cuales,
ademas de la funcién de regulacién del angulo se encargan de amortiguar la energia de fin de
carrera.,

El aparato esta dotado de una mesa rotante sobre la que se coloca la carga.
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Actuadores rotativos de doble cremallera con mesa giratoria Serie 6400 E
Codigo de pedido, datos técnicos o~

Cédigos de pedido 6400.

A = Estandar
R = Amortiguado
(regulacién hidraulica)

— 10 (piston @15)
— 30 (piston @21)
~ 50 (piston @25)
— 100 (pistén 232)
—200 (pistén 240)

Caracteristicas constructivas

Cuerpo aleacion aluminio
Cabezas/Tapa fondo acero

Junta pistén goma NBR

Pifon acero

Cremallera acero

Mesa giratoria acero
Amortiguacién paragolpes elastico

(posibilidad, de amortiguacién hidraulica, bajo pedido)

Caracteristicas de funcionamiento

Fluido aire filtrado y lubricado o no
(si se lubrica, la lubricacién debe de ser continua)
Presion max 10 bar (para tamano 100 y tamano 200, 6 bar)
Temp. de ejercicio -5°C + 70°C
Campo regufacuén B A
angulo rotacion
‘Max. rotacion 190°
Velocidad rotacion s/90° (ver tabla pag. 50)
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T»} Serie 6400 Actuadores rotativos de doble cremallera con mesa giratoria
¥ pweunnx Dimensiones

!

1 Seccién canal tipo “C”
‘ para Sensor

:

:

BB

lo, T &l |
(@@

[1 [
P (h9)

Tamarios 10, 30 y 50: cata AH Ausente

OA (h9)
BB
OAB (h9) GA
DI {He ©MB (n°2 avellanado) DG,
@M(n°2 orificios pasantes)
mrgI Q‘-'m"]:qmzy o G (conexiones | : |
<% [ zl n.2 rascas) |
T t —
o 11l [/ T 1 L] I . ’%
—— =7 — | r
m {}77 S e ——— S E— ,,:;E, n°4 Seccién canal J- T = o
T /I_ — para sensor v ¥ i e Iao
o+ / H |
@MA (n°2 roscas)
QEE]
O (hs) Q‘é 25

L (n°8 roscas)

H (n°4 roscas)
Tornillos regulacién
angulo de rotacién -
2
g
£
8
67 77 118 85 103
65 75 116 GB 32 37,5 50,5 65,5
32 35 64 L, Mex1 | M8x1,25 |M8x1,25 Mi2x1,75
prof. efect. 4 4,5 5 6 9 prof. atil 8 8 8 10 13
AE 8 10 12 14,5 16,5 [HA 60 84 100 130 150
AF 5 7 8 12,5 15,5 |HB 27 37 | 50 66 80
AG 13 17 20 27 32 i M5x0,8 | Méxi | M8x1,25 | Mi0x15 Mi2x1,75
AH / / / 95 115 prof, Gt 8 10 12 145 16,5
B *05/0 34 | 40 46 | 59 | 74 LA 32 | 48 | 55 77 90
BA 92 127 152 189 240 M 6,8 8,6 10,5 10,4 14,2
[ *os0 50 70 80 102 120 - Mex1,25 | M10x1,5  M12x1,75 | M12x1,75 M16x2
C *osi0 47 57 66 86 106 prof. util 12 15 18 18 25
D 17,7 25 314 | A48 | 402 MB 11 W | 8 17,5 20
(DA 8.6 10,6 14 8 8 [mp 6,5 85 105 10,5 125
DB 9,5 12 15,5 17 24 . 3 4 5 6 8
DC Mext | MIOx! Midxi,5 M20x15 M27xis| |N prot.efect| 35 | 45 55 65 85
|oE 20 29 38 50 80 [NB 15 23 26,5 375 44
|oF 155 | 185 22 295 365 NC™® / / / 6 8
DG 12 14 19 27 36 prof. efect. / / / 45 45
DH 4 5 6 8 10 NE / / / 59 69
oE" 15 22 26 24 32 o / / / 6 8
prof. efect. 3 3 3 35 55 prof. efect. / / / 4,5 6.5
OEB 5 9 10 19 24 PA / I 49 54
G M5x0.8 | Gi/8  Gi/8  Gi/8  G1/8 | |Peso(gn) 530 1230 2080 4100 7650
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Actuadores rotativos de doble cremallera con mesa giratoria Serie 6400 B
Condiciones operativa puenmax

Cargas admisibles

10 | 30 | 50 100 | 200
80 200 | 320 400 | 550
I ~Fc | 80 370 | 450 710 | 1000
) Ft | 75 200 | 300 500 | 750
Momento de torsién (Nm) | 25 55 | 95 18 | 25

Carga radial Carga axial Fc ‘ Ft [ Momento de torsién

) 1
'@; ''''''''''''' — | ,EE:,,,,,,,,,,,j ,@j,,,,,,,,,,f,

10 40 200
i 50 i
— 8 // £ 30 //
E o
) L]
= 8 ’/ 30 % I /
o L 100
g / P |~ § 20 7 0
A :t A
o > " 10 L -~
- /_/_:___.——"""" B //
=T I I 1 L L L L L
0 02 04 0& 08 1 0 02 04 06 08 1
Presion (MPa) Presion (MPa)
Tiempo de rotacion (s/90°)
¥ Con tornillos Con deceleradores
Diametro ‘ deregulacién | hidraulicos
10-30-50 02+ 1 02+07
100 02+2 02+1
200 02+25 02+1
Energia cinética admisible (J)
Con tornillos Con deceleradores
Diamstro de regulacion hidraulicos
10 0,006
30 0,045 : Consultar COrl 9|.
‘departamento técnico
50 0,08 (aproximadamente
multiplicar
100 0,30 | los valores por 3)
200 0,52
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»} Serie 6410 Actuadores rotativos de cremallera simple
Feneunas Cddigos de pedido, datos técnicos

Codigos de pedido
6410.0.
50 90 = rotacion 90°
63 180 = rotacién 180°
80
100
Caracteristicas constructivas
Cuerpo aleacion aluminio
Pistén aluminio
Tapa fondo aluminio
Junta pistén goma NBR
Pinén acero
Cremallera acero
Caracteristicas de funcionamiento
Fluido aire filtrado y lubricado o no
(si se lubrica, la lubricacion debe de ser continua)
Presion max 10 bar
Temp. de ejercicio -5°C + +70°C
Dimensiones @50 y 9100
HE
5
!
% | 5 : D (conexiones) D (conexiones)
I
| Seccion canal tipo “B” | |
| para Sensores | @ i @ o L.
- ! 7 | —
i oo A i —alTes K ¥
= o o E | i Q KoY
: = i =i 1
! i = } —
| Q@ I | |
‘ i
C DA DA
B AB AB
A
" 90 156 175 199 259 Fiarosas) ot
| 180 189 214 243 325 .
AB 17 20 235 25 e
B 64 77 93 113 I
[ 46 ‘ 57 70 85
D G1/8 G1/8 G1/4 G3/8 e A
DA 85 10 12 12,5
e Mex1,25 Mi0x1,5 | Mi2d4,75 | Mi2x1,75 Himl
prof. il 8 | = 13 14
FA 48 60 72 85
G 17 19,5 22,5 28
GA 25 | 30 40 5
H 15 17 20 25
HA | 36 ‘ 41 50 60
HB ‘ 25 25 3 4
HC 25 30 35 40
HE 501'-0‘0! GDHI,GS SUI-O‘DS BBH).OSS
L 98 117 142 172
50 1500 2500 4300 8500
Peso (n) ‘ ;
180° 1700 3000 5000 9500
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Serie 6410 B_
PHNELNAX|

Actuadores rotativos de cremallera simple

Condiciones operativas
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